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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - CZESC DROGOWA

D.05.03.11
Frezowanie nawierzchni bitumicznych na zimno

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
frezowania nawierzchni bitumicznych na zimno w ramach zadania pn: ,,Rozbudowa ulicy Prymasa Kardynala
Wyszynskiego w Pinczowie (droga gminna lokalna) w km 0+000,00 — km 0+894,00.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno na glebokos¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Szczegbdtowa lokalizacja frezowania nawierzchni bitumicznej wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej warstwy nawierzchni
asfaltowej bez jej ogrzania, na okreslong giebokos¢.
1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do frezowania
Nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong
glebokos¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Frezarka powinna zapewnia¢ zachowanie wymaganej roéwnosci oraz pochylen poprzecznych i podiuznych
powierzchni po frezowaniu.
Szerokos¢ bgbna frezujacego powinna byé dobrana zaleznie od zakresu robot. Przy frezowaniu catej jezdni
szeroko$¢ bebna skrawajacego powinna by¢ co najmniej réwna 1200mm. Przy lokalnym frezowaniu szeroko$é
begbna moze by¢ dostosowana do szeroko$ci skrawanych elementéw nawierzchni.
Przy duzych robotach frezarki powinny by¢ wyposazone w przenosnik sfrezowanego materiatu, podajacy go z
jezdni na $rodki transportu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
Wybor sposobu transportu i wybdr srodkoéw transportu nalezg do Kierownika Budowy.

4.2. Transport sfrezowanego materialu
Transport sfrezowanego materialu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewnié prace frezarki bez postojow.
Material moze by¢ wywozony dowolnymi $rodkami transportowymi.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Destrukt pochodzacy z frezowania istniejacej nawierzchni stanowi¢ bedzie wlasnos¢ Zamawiajacego.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z dokumentacja projektowa.
Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez ulozenia nowej warstwy Scieralnej, to jej tekstura
powinna by¢ jednorodna, ztozona z nieciagltych prazkow podluznych Iub innych form geometrycznych,
gwarantujacych rowno$é, szorstkos¢ i estetyczny wyglad.
Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wowczas, ze wzgledow bezpieczenstwa
nalezy speni¢ nastepujace warunki:

a) nalezy usuna¢ $ciety materiat i oczy$ci¢ nawierzchnig,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych pasow ruchu, wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze

przekracza¢ 40 mm,
¢) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1. Minimalna czestotliwo$é pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno

|Lp. _ [Wtasciwosci nawierzchni IMinimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Rownos¢ podtuzna tatag 4-metrowa co 20 metrow
2 Rownos$¢ poprzeczna tata 4-metrowa co 20 metrow
B Spadki poprzeczne co 50 metrow
B Szerokos¢ frezowania co 50 metrow
5 Glebokos¢ frezowania na biezaco, wedtug STWiORB

6.2.2. Réwnos¢é nawierzchni
Nieréwno$ci powierzchni po frezowaniu mierzone tata 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 nie powinny
przekracza¢ 6 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancjg +
0,5%.

6.2.4. Szerokos$¢ frezowania
Szerokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadnoscia
+5cm.

6.2.5. Glebokos¢ frezowania
Glebokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ glebokosci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadnos$ciag
+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. pkt 7 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa robot zwiazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno na glgboko$¢ zgodng z
Dokumentacjg Projektowg jest 1 m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. pkt 9 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ryczattowa cena 1 m2 frezowania nawierzchni asfaltowych na zimno na gleboko$¢ zgodna z Dokumentacja
Projektowg obejmuje m. in.:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikdéw produkeji,
- frezowanie nawierzchni asfaltowej,
- zatadunek i transport sfrezowanego materialu w miejsce wskazane przez Zamawiajacego,
- koszt utrzymania czysto$ci na przylegajacych drogach,
- przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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